MEMORIAL TECNICO DESCRITIVO MODELO KUKA KR 240-2
2000 KRC2 ED05

O Robd Industrial KUKA KR 240-2 2000 KRC2 EDO5 ¢ um equipamento de
automacao projetado para realizar uma variedade de tarefas industriais com eficiéncia e
precisdo. Sendo constituido de um brago mecanico, painel elétrico de comando e uma
unidade de controle e programagao, que sao interligados para seu devido funcionamento

e desempenho (Figura 1).

Figura 1. Layout da composi¢éo do robd Kuka KR 240-2 2000 KRC2 EDO5
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Aplicagao

O Robd KUKA KR 240-2 2000 KRC2 EDOS5 proporciona eficiéncia, precisdo e
seguranga. Suas capacidades sdo especialmente adequadas para suas atividades de
empilhamento, carga e descarga, manipulacio e montagem de pecas, movimentacio
de materiais, abastecimento de maquinas e trabalhos de acabamento e usinagem,
desempenhando tarefas com tempo de ciclo reduzido e alta qualidade, resultando em uma

maior produtividade e eficiéncia do processo.

Composicao do Robo

Constituido por um braco mecéinico capaz de realizar movimentos orbitais
simulando a estrutura de um brago humano. Ja o painel elétrico de comando permite a
operacao do dispositivo de forma intuitiva e eficiente que em conjunto com a unidade de
controle e programacio integrada oferece a capacidade de programar e controlar o robo

de acordo com as necessidades especificas da aplicagao.

Especificacoes do Equipamento

Possui capacidade de carga méxima (payload) em seu braco mecanico de 240kg e
uma capacidade de carga suplementar (suppl. Load) de 310kg. As cargas podem ser
distribuidas sobre o braco mecanico de acordo com a figura 2, sendo que a carga maxima

total (Max. Total load) ¢ de 550kg.
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Figura 2: Esquema de representacdo de capacidade de carga do brago mecanico

Max. total load

| Suppl.load | | Payload |

O braco mecanico do rob6 ¢ constituido de seis eixos denominados como eixos
Al, A2, A3, A4, A5, A6, localizados conforme a figura 3, permitindo movimentos com
seis graus de liberdade e um alcance maximo de 2700mm (considerando a distancia entre

o centro do eixo Al até o centro do eixo AS).

Figura 3: Esquema de representacao dos eixos do braco mecanico do robé KUKA KR 240-2 2000 KRC2 EDO5
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Caracteristicas Técnicas

Capacidade de Carga Maxima Bragco Mecanico | 240kg
Capacidade de Carga Suplementar 310kg

Carga Méxima Total Robd 550kg

Alcance Maximo 2700mm
Velocidade Eixo A1l <=86°/s
Velocidade Eixo A2 <=84°/s
Velocidade Eixo A3 <=81°s
Velocidade Eixo A4 <=100°/s
Velocidade Eixo A5 <=110%s
Velocidade Eixo A6 <=184°s

Grau de liberdade de movimento Eixo Al Entre 185° ¢ -185°
Grau de liberdade de movimento Eixo A2 Entre 90° e -61°
Grau de liberdade de movimento Eixo A3 Entre 65° e -209°
Grau de liberdade de movimento Eixo A4 Entre 350° e -350°
Grau de liberdade de movimento Eixo A5 Entre 125° ¢ -125°
Grau de liberdade de movimento Eixo A6 Entre 350° e -350°
Repetibilidade Erro Max. £0,06 mm

Essas caracteristicas destacam a capacidade do Robd KUKA KR 240-2 2000 KRC2
EDO5 em lidar com cargas pesadas e volumosas, proporcionando uma solu¢ao robusta e
eficiente além de oferecer flexibilidade na distribui¢cdo da carga que o permite adaptar-se

as necessidades especificas da aplicag@o industrial.

KUKA Industrial Robots



